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ΠΡΟΣΚΛΗΣΗ ΕΚΔΗΛΩΣΗΣ ΕΝΔΙΑΦΕΡΟΝΤΟΣ

Παρακαλούμε εφόσον ενδιαφέρεστε να καταθέσετε προσφορά μέχρι και τις 21/11/2012 και ώρα 12.00 μ.μ.,  για την προμήθεια εξαρτημάτων και αναλωσίμων, προϋπολογισμού 2.500,00 €, τα οποία είναι απαραίτητα για τις ανάγκες του Εργαστηρίου Εκπαιδευτικής Ρομποτικής του Παιδαγωγικού Τμήματος Δημοτικής Εκπαίδευσης όπως ο παρακάτω πίνακας. 
Κριτήριο κατακύρωσης είναι η χαμηλότερη τιμή προσφοράς για το σύνολο των ειδών.

ΠΙΝΑΚΑΣ ΤΕΧΝΙΚΩΝ ΠΡΟΔΙΑΓΡΑΦΩΝ – ΠΟΣΟΤΗΤΩΝ

	α/α
	Περιγραφή
	Τεμ.

	1
	Αισθητήρας που διαβάζει την επιτάχυνση, την κλίση και την ταχύτητα περιστροφής. Συνδυάζει ένα γυροσκόπιο και επιταχυνσιόμετρο σε έναν αισθητήρα. Λειτουργία επιταχυνσιόμετρου σε τρία διαφορετικά επίπεδα ± 2g, ± 4g, ± και 8g. Λειτουργία γυροσκοπίου σε τρία διαφορετικά επίπεδα ακρίβειας,  ± 250, ± 500, ± και 2.000 βαθμούς ανά δευτερόλεπτο. Ο αισθητήρας να υποστηρίζεται NXT-G, RobotC, NXC, και Labview για LEGO MINDSTORMS (LVLM).
	1

	2
	Αισθητήρας  ανίχνευσης της υπέρυθρης ακτινοβολίας ενός αντικείμενου, να μπορεί να διαβάσει σε αντικείμενο θερμοκρασίες μεταξύ -90 ° F και 700 ° F (-70 ° C και 380 ° C). Ακρίβειας 0.5 ° C και ανάλυσης 0,02 ° C. Να μπορεί να ανιχνεύσει μια φλόγα σε ένα εύρος από 2 μέτρα.
	1

	3
	Σύστημα Ισχύος για λειτουργία του Mindstorms NXT  μόνο από τον ήλιο. Να συνδέεται απευθείας στο πίσω μέρος του NXT με τουλάχιστον  4W για ένα ηλιακό πάνελ 9V, με παροχή περίπου 500 mA, αρκετή για να τροφοδοτήσει το NXT και δύο κινητήρες σε άμεσο ηλιακό φως. Δυνατότητα σύνδεση συστοιχίας  πυκνωτών ως μίνι-μπαταρία
	1

	4
	Εύκαμπτος αισθητήρας μέτρησης γωνιακή μετατόπιση ή στροφής, του αισθητήρα. Τεχνικές Προδιαγραφές Εύρος κάμψης: -90 έως 180 βαθμούς, Διακριτικότητα: ~ 1 μοίρα (0 έως 180 μοίρες), Θερμοκρασία λειτουργίας: -35 C έως 80 C , Κύκλου Ζωής:> 1 εκατομμύριο Bends , Ενεργό Μήκος αίσθησης: 3,75 "(95 mm) , Μήκος καλωδίου: ~ 2 '(60 cm) ,Τερματισμός καλωδίου: Σύνδεση NXT ,Τύπος Σύνδεσης: Αναλογική
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	5
	Αισθητήρας πίεσης για σύστημα LEGO ® MINDSTORMS ® NXT ικανό μέτρηση έως 250 kPa (30 psi) και 500 kPa (70 psi) πίεσης και μετρητή κενού. Να μπορεί να μετρήσει κάτω σε 0,25 kPa (0,04 PSI) σε μεταβολή της πίεσης σε χρόνο απόκρισης 1 ms. 
Ένα τεμάχιο με  dPressure 500: κενό έως 500 kPa (70 psi) 
Δύο τεμάχια με  dPressure 500: κενό έως 500 kPa (70 psi)
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	6
	Αισθητήρας pH  Προδιαγραφές:

· Τύπος: Σφραγισμένο, εποξικό σώμα, Ag / AgCl

· Χρόνος απόκρισης: 90% της τελικής ένδειξης σε 1 δευτερόλεπτο

· Εύρος θερμοκρασίας: 5 έως 80 ° C

· 12 χιλιοστά OD Range: pH 0-14

· Ανάλυση: 0,005 μονάδες pH

· (LabQuest 2, LabQuest, LabQuest Mini, Go! Link, LabPro)

· Ισοδυναμικό pΗ: pΗ 7 (σημείο στο οποίο η θερμοκρασία δεν έχει καμία επίδραση)
	2

	7
	Αισθητήρας pH  με προδιαγραφές

· UV ευαισθησία κορυφής: ένα βολτ ανά 204 mW/m2 στα 315 nm

· περιοχής ευαισθησίας, κατά προσέγγιση: 290 έως 320 nm.
· Ανάλυση: 0,25 mW/m2 (LabQuest 2, LabQuest, LabQuest Mini, Go! Link, LabPro)

Χρόνος απόκρισης: περίπου 2 δευτερόλεπτα για να φτάσει το 95% της τελικής ένδειξης
	1

	8
	Προσαγωγέας  αισθητήρων της Vernier σε αισθητήρες NXT για να εργαστούν για το LEGO Mindstorms NXT σύστημα ρομποτικής.
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	9
	Wi-Fi αισθητήρας LEGO ® MINDSTORMS NXT ® για να επιτρέπει το LEGO MINDSTORMS να συνδεθεί στο Internet μέσω ενός τοπικού δικτύου Wi-Fi.

Ο αισθητήρας να μπορεί να χρησιμοποιηθεί για να επικοινωνούν μέσω HTTP, TCP, UDP πρωτόκολλα. Ο αισθητήρας μπορεί να συνδεθεί μέσω WPA, WPA2-PSK, WEP και δίκτυα, καθώς και adhoc δίκτυα μεταξύ των LEGO MINDSTORMS και ένα Wi-Fi επιτρέπει συσκευή, όπως ένα κινητό τηλέφωνο ή υπολογιστή.

Ο αισθητήρας να υποστηρίζεται σε RobotC και NXC.
	1

	10
	Αισθητήρας πυξίδας για LEGO Mindstorms NXT. Συμπαγής αισθητήρας για να ανιχνεύει μαγνητικά πεδία για την πλοήγηση.  Ο αισθητήρας να υποστηρίζεται στο NXT-G, Labview, και RobotC.
	1

	11
	Αισθητήρα GPS συντεταγμένων. Ο αισθητήρας παρέχει γεωγραφικό πλάτος, μήκος, χρόνος, ταχύτητα και κατεύθυνση προς το ρομπότ. 

Ο αισθητήρας να υποστηρίζεται στο NXT-G, RobotC, και Lejos
	1

	12
	Υποσύστημα Όρασης (camera) να διαθέτει σε πραγματικό χρόνο ικανότητα επεξεργασίας εικόνας για την ανίχνευση και την παρακολούθηση της γραμμής ή μέχρι και 8 πολύχρωμα αντικείμενα. 

· Συνδέεται με NXT σε μια θύρα αισθητήρα 

· Συνδέεται με τον υπολογιστή μέσω USB

· Παρακολούθηση μέχρι και 8 αντικείμενα (με 8 διαφορετικά χρώματα οριζόμενα από το χρήστη) στα 30fps 

· Ρυθμιζόμενη εστίαση του φακού 

· Φακός με ενσωματωμένο υπέρυθρο φίλτρο αποκλεισμού 

· Παρέχει σε πραγματικό χρόνο στατιστικά στοιχεία παρακολούθησης στο NXT 

· Κατανάλωση: 42 mA (max) στα 4.7V 

· Δεν απαιτείται PC για αυτόνομη λειτουργία σε NXT 

Υποστηριζόμενα περιβάλλοντα: NXT-G, RobotC, Lejos, NXC, LabVIEW, LVEE
	1

	13
	Τρισδιάστατος αισθητήρας τύπου Microsoft Xbox 360 Kinect  ή ASUS Xtion ή συμβατός
	2

	14
	Πολύ – κατευθυντικοί τροχοί για LEGO® MINDSTORMS® NXT 48mm
	6

	15
	Arduino ATmega328
	5
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	Ένα πλήρες σετ που περιέχει όλα όσα χρειάζονται για να κατασκευαστεί ένα ρομπότ με βάση το Arduino, κινητή πλατφόρμα ρομπότ, συμπεριλαμβανομένων όλων των μηχανικών και ηλεκτρονικών ειδών, αισθητήρες
	2

	17
	Συμπαγές, χαμηλού κόστους κιτ ερπυστριοφόρου ρομπότ εσωτερικού χώρου για ανάπτυξη με σερβοκινητήρες χωρίς ελεγκτή και αισθητήρες
	3

	18
	Ένα κιτ ρομπότ με  εύκολο τρόπο να κατασκευαστεί και με λογισμικό  Open Source.
	2


